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Suppose 

1. เพือ่ใหน้สิติเกดิทักษะในการเขยีนโปรแกรมภาษา Assembly มากขึน้ 

2. เพือ่ใหน้สิติเขา้ใจหลกัการของTimer Interrupt 

 

Design 

Interrupt มสีองประเภท คอื software interrupt (หรอื trap) และ hardware interrupt ไมว่า่จะเป็น 

interrupt แบบใด จะมขีบวนการจัดการกับ interrupt เหลา่นัน้ดว้ยการจดจ าต าแหน่งของค าสัง่ทีจ่ะ 

execute ถัดไป ไวบ้นกองซอ้น (push CS, push IP) แลว้กระโดดไปยัง interrupt handler routine 

(เปลีย่นคา่ใน CS, IP) เพือ่บรกิาร interrupt ดังกลา่ว เมือ่บรกิาร interrupt handler routine เสร็จ ก็จะ

กลับมาท างานทีค่ าสัง่ทีต่ าแหน่งซึง่ไดเ้คยจดจ าไว ้(pop IP, pop CS) ดังรปูภาพดา้นลา่ง 

 

 

 

Motivation 

แนวความคดิในการเขยีนโปรแกรมนีข้ ึน้มาเนือ่งจากวา่ ณ ปัจจุบนันีก้ารท างานตอ้งแขง่ขนักบั

เวลา ในวนัหนึง่ๆ ผูค้นอาจตอ้งมกีารนดัหมาย หรอืมกีจิกรรมตา่งๆ มากมาย และวธิกีารหนึง่ทีจ่ะ

สามารถชว่ยเตอืนความจ าไดก็้คอื การต ัง้เวลาเตอืนความจ าพรอ้มขอ้ความเล็กนอ้ยเพือ่บอกให้

เราไดรู้ว้า่ เราก าลงัมนีดัอะไรอยู ่
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Code of  the demo system 

       หลกัการ 

1. เริม่ตัง้คา่ วนิาทเีป็น 0 จากนัน้ ในการ interrupt แตล่ะครัง้จะท าการเพิม่คา่ วนิาททีลีะหนึง่ไป

เรือ่ยๆ 

2. ท าการสร้างเงือ่นไขวา่ ถา้ “วนิาท ีmod ดว้ย 60 ลงตัว” แสดงวา่วนิาทวีิง่ครบรอบ 1 นาทแีลว้ 

3. เพิม่คา่นาททีลีะหนึง่ ทกุครัง้หลงัการ mod ของวนิาทดีว้ย 60 ลงตัว 

4. ในเงือ่นใขของวนิาท ีถา้วนิาทไีดถ้กูเพิม่ถงึคา่ 60 นาท ีนัน้แสดงวา่ คา่นัน้ครบ 1 ชัว่โมงแลว้ 

5. เพิม่คา่ชัว่โมงทีล่ะหนึง่ ทกุครัง้หลงัการ mod ของนาทดีว้ย 60 ลงตัว 

6. และเมือ่ชัว่โมงบวกกันจนครบ 24 ชัว่โมงถอืวา่จบการท างาน 
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ตัวอยา่งโคด้ 

 

.symbol 

  x  1 
  y  2 
  z  3 

 
.code 0 
;  setup interrupt 

  mov r1 #int_clock 
  st r1 1000        ; int vector 
  mov r1 #1 

  trap r1 #12        ; enable int 
  mov r1 #1000     

  trap r1 #10        ; set timer1 = 
1000 
  mov r1 #100 

  trap r1 #11        ; set div = 100 
 
;  main program 

   mov x #0 
   mov y #0 
   mov z #1 

    
:while 
   mod r4 z #60 

   eq r5 r4 #0 
   jmp xxxx 
   jt r5 while2 

   jmp while 

:while2 

  add y y #1 
  mov r7 #y 
  mod r8 r7 #60 

  eq r9 r8 #0 
  jt r9 while3 
  jmp while 

 
:while3 
  add x x #1 

  mov r10 #x 
  eq r11 r10 #24 

  jt r11 exit3 
  jmp while 
 

:xxxx 
  mov r5 #z 
  mov r6 r4 

 
:exit3 
  trap r0 #0 

 
:int_clock 
  add z z #1    

 
.data 100 
 0 

.end 
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Result 

     ผลลัพทีไ่ด ้ก็จะคอื ขอ้ความทีเ่ราได ้set ไว ้ตามเวลาทีก่ าหนดก็จะแสดงผลออกมา 

 

Code:  

<script >   

var wait_time=8;  
window.onload=function(){   

    var vela=setInterval("decrease_num()",1000);   
    setTimeout("clearInterval("+vela+")",(wait_time+1)*1000);   
}   

function decrease_num(){   
    wait_time--;   
    if(wait_time==0){   

  document.getElementById('show_area').style.display = "block"; 
        var show_place=document.getElementById('show_text'); 
  show_place.innerHTML= "looknam nithikarn kumjron!!!!";  

    }      
}   
</script> 

  

Tools 

1. Assembler package new version as23-1.zip 

2. Embed System simulator written  in Javascript ems.js 

 

 


